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Ingresodecodigos

TopedeCodigosIngresados

Paraingresarun nuevo control remotou otro
elementoalsistema proceda delasiguiente
manera:
1) PulseelBotonPROGR.El ledindicador
comenzara a indicandoqueestaen

.Permaneceraen este
estadodurante 10segundos.
2)Accione el controlremotouotroelemento
inalambrico.Elledseapagarabrevemente
cuandoacepteel codigoy volveraadestellar 
otros 10segundos esperandoun nuevo ingreso.
Continueingresandocodigoshastaconcluircon
todoslos elementos a ingresar.ElReceptor
saldradel cuandodurante
10segundosnoseingresenmascodigos.

Cuandoseintenten 
, elledindicador 

y saldradel modoprogramacion
automaticamente impidiendo ingresar mas
codigos.

destellar
ModoProgramacion

ModoProgramacion

ingresarmascodigosquelos
permitidos destellaramuy
rapidamente

BorradodeCodigos
ParaborrarCodigosingresadosprocedadela
siguientemanera:
1) Pulseymantenga presionadoel Boton
PROGR durante 10segundos.Seborraran 
los codigosprogramados.Estasituacion
(Receptorsincodigos)quedara evidenciadapor
elencendido del ledindicador.

todos
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CONEXIONADO
ElesquemacorrespondealmodeloRX-4T(cuatrocanales).
EnlaversionRX-2T,lasreferenciasaloscanales3y4no
corresponden.

:Alimentacion.Bornes+/-12VCC
BorneBEEP:

BornesCANALX-NA/COM/NC

JUMPERF-S F
S

ANTENA

Estasalidaentregapulsospositivoso
negativos(segunposicionjumperBeep)decortaduracion
cadavezqueoperaelCANAL1. (Imax:10mA)

: ContactosNormalAbierto,
ComunyNormalCerradodelreledesalidadelcanalX

:Enposicion elcanalcorrespondiente
funcionaraenmodoBIESTABLE.EnPosicion loharaen
modoSEGUIDOR.ObservequehayunJumperparacada
canalporlocuallaseleccionesindependiente.

Insertelaantenaenelbornecorrespondiente.
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RECEPTORUNIVERSALINALAMBRICO

Esesteunreceptorparaaplicarasistemasdecontrola
distanciacomoser:

-Activacionydesactivaciondesistemasdealarma.
-Manejoinalambricodeinformaciondedetectores.
-Acionamientodeportonesypersianaselectricas.
-Llamadaapersonaldeservico.
-Encendidodelucesadistancia.

Funcionaconjuntamentecontodalalineadedetectores
inalambricos Gonner,(IRP,Detectoresdehumo
inalambricos,Transmisoresparadetectoresmagneticos,
Controlesremotosdemano,etc.),yescompatiblecon
cualquiercentraldealarmadeformatalqueesposible
convertirunsistemaconvencionalenunototalo
parcialmenteinalambrico.

Especificaciones:

-Codificacion:Sistemaautocodigo.12bits.
-MemoriaE2:ConservaCodigosaunenausenciade
alimentacion
-Alimentacion:12VCC
-Consumo:20mA
-Salidas: Releinversor5Amaximoporcanal.
-Funciones:seguidorobiestableseleccionableporcanal.
-Confirmaciondeoperacion:Pulsopositivoonegativode50
mAmaximosobrecanal1.
Frecuencia:307.1Mhz
-Ledtestigo:Indicarecepcionyfaltadeinicializacion.
-Modelos:2y4canales.

RECEPTORUNIVERSALINALAMBRICO

Esesteunreceptorparaaplicarasistemasdecontrola
distanciacomoser:

-Activacionydesactivaciondesistemasdealarma.
-Manejoinalambricodeinformaciondedetectores.
-Acionamientodeportonesypersianaselectricas.
-Llamadaapersonaldeservico.
-Encendidodelucesadistancia.

Funcionaconjuntamentecontodalalineadedetectores
inalambricos Gonner,(IRP,Detectoresdehumo
inalambricos,Transmisoresparadetectoresmagneticos,
Controlesremotosdemano,etc.),yescompatiblecon
cualquiercentraldealarmadeformatalqueesposible
convertirunsistemaconvencionalenunototalo
parcialmenteinalambrico.

Especificaciones:

-Codificacion:Sistemaautocodigo.12bits.
-MemoriaE2:ConservaCodigosaunenausenciade
alimentacion
-Alimentacion:12VCC
-Consumo:20mA
-Salidas: Releinversor5Amaximoporcanal.
-Funciones:seguidorobiestableseleccionableporcanal.
-Confirmaciondeoperacion:Pulsopositivoonegativode50
mAmaximosobrecanal1.
Frecuencia:307.1Mhz
-Ledtestigo:Indicarecepcionyfaltadeinicializacion.
-Modelos:2y4canales.


